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2) INTRODUKTION

2.1 Introduktion
Dette dokument beskriver brugen af en Eilersen Electric 4X37 DeviceNet system enhed.
4X37 system enheden bestar internt af et 4037 DeviceNet modul (med det pa forsiden
geeldende programnavn) og et 4040 kommunikations modul.

4X37 system enheden tilsluttes X vejeceller (1-4). Med det pa forsiden angivne program
kan 4X37 DeviceNet enheden i ét telegram overfare status og veegt for op til 4 vejeceller.

Det vil veere muligt at koble 4X37 DeviceNet enheden pa et DeviceNet netveerk, hvor det
vil fungere som slave. Det vil saledes vaere muligt fra DeviceNet masteren at aflaese status
og veegt for de enkelte vejeceller. Funktioner sasom nulstilling, kalibrering og beregning af
system veagt(e) skal saledes implementeres pa DeviceNet masteren.

Udveksling af data mellem master og slave forlgber som beskrevet i det efterfalgende.

2.2 ATEX (Ex) specifikation

VIGTIGT: Instrumentering (4x37 enheden) skal placeres uden for det
eksplosionsfarlige omrade hvis vejecellerne benyttes i eksplosionsfarligt ATEX (Ex)
omrade.

Desuden skal vejeceller og instrumentering vaeere ATEX certificeret.

2.3 DeviceNet specifikation
DeviceNet enheden opfylder falgende DeviceNet specifikationer:

Protokol: DeviceNet

Kommunikationsform: CAN

Modul type: Slave

Baud rates [kbit/sek]: 125, 250, 500

DeviceNet adresse: 0-63

DeviceNet tilslutning: Standard 5-pin DeviceNet konnektor

Version: 2018-08-20, rev.: 1a Side: 3



Eilersen

Industrial Sensors 4X37: Bruger manual

3) DATA UDVEKSLING

3.1 DeviceNet kommunikation v.h.a. PPO
Ved DeviceNet kommunikation med 4X37 DeviceNet enheden benyttes et sakaldt
‘parameter-process data objekt’ (PPO) bestdende af 26 bytes. Dette telegram (objekt)
benyttes kun ved overfgrsel af data til masteren, idet der ikke overfgres data fra masteren
til slaven. Strukturen for dette telegram er fglgende:

Lc Lc Lc Lc Lc
Register | Status(0) |Signal(0) Status(3) |Signal(3)
0 1 2 3 |4 |5 |6 |7 20 |21 |22 23|24 |25

Byte rekkefalgen (MSB/LSB farst?) for de enkelte dele af telegrammet afgeres af en
jumper. Denne er fra fabrikken normalt sat sa LSB kommer farst. Efterfalgende vil bit 0
svare til den mindst betydende bit i et register.

LcRegister er et ord (to bytes) der udger et bit register til indikation af tilsluttede
vejeceller detekteret ved opstart. Saledes vil bit 0-3 vaere ON, hvis den tilhgrende vejecelle
adresse (LC1-LC4) blev detekteret ved opstart. LcRegister overfgres altid i 16 bit
unsigned integer format.

LcStatus(X) er et ord (to bytes) der udger et register som indeholder aktuel status for
vejecelle X. LcStatus(X) overfgres altid i 16 bit unsigned integer format. Under normal
drift vil dette register veere 0, men hvis der opstar en fejl vil nogle bits i dette register blive
aktiveret og resultere i en fejlkode. De enkelte fejlkoder er beskrevet i kapitlet STATUS
KODER.

LcSignal(X) er et dobbelt ord (fire bytes) der udgar et register som indeholder det aktuelle
veegt signal fra vejecelle X. Afhaengigt af en jumper vil LcSignal(X) vaere angivet i enten
32 bit signed integer format eller i IEEE754 floating point format. Denne jumper er
default sat sa LcSignal(X) overfares i 32 bit signed integer format. Bemark at veardien
kun er gyldig hvis det tilhgrende LcStatus(X) register er 0 og dermed indikerer at ingen
fejl er detekteret. Oplgsningen pa vejecelle signalet er 1 gram, saledes at 12345 gram
repraesenteres ved tallet 12345.

Da der kun overfares status og veegt for de enkelte vejeceller i telegrammet, skal status
handtering, beregning af system veegt(e), nulstilling- og kalibreringsfunktioner
implementeres pa DeviceNet masteren. Der henvises til kapitlet DATA BEHANDLING for
en gennemgang af hvorledes dette typisk kan gares.
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3.2 Dataformater

DeviceNet kommunikationen kan overfgre data i fglgende tre data formater. Om
ngdvendigt henvises der til anden litteratur for yderligere information om af disse formater.

3.2.1 Unsigned integer format (16 bit)
Falgende er eksempler pa decimal tal repraesenteret pa 16 bit unsigned integer format:

Decimal Hexadecimal Binzer (MSB farst)
0 0x0000 00000000 00000000
1 0x0001 00000000 00000001
2 0x0002 00000000 00000010
200 0x00C8 00000000 11001000
2000 0x07D0 00000111 11010000
20000 0x4E20 01001110 00100000

3.2.2 Signed integer format (32 bit)

Falgende er eksempler pa decimal tal repraesenteret pa 32 bit signed integer format:

Decimal Hexadecimal Binzer (MSB farst)
-20000000 0xFECED300 11111110 11001110
-2000000 0xFFE17B80 11111111 11100001
-200000 0xFFFCF2CO 11111111 11111100
-20000 0xFFFFB1EQ 11111111 11111111
-2000 OxFFFFF830 11111111 11111111
-200 0xFFFFFF38 11111111 11111111
-2 0xFFFFFFFE 11111111 11111111
-1 OxFFFFFFFF 11111111 11111111
0 000000000 00000000 00000000
1 0x00000001 00000000 00000000
2 000000002 00000000 00000000
200 0x000000C8 00000000 00000000
2000 0x000007D0 00000000 00000000
20000 0x00004E20 00000000 00000000
200000 0x00030D40 00000000 00000011
2000000 0x001E8480 00000000 00011110
20000000 0x01312D00 00000001 00110001

11010011
01111011
11110010
10110001
11111000
11111111
11111111
11111111
00000000
00000000
00000000
00000000
00000111
01001110
00001101
10000100
00101101

00000000
10000000
11000000
11100000
00110000
00111000
11111110
11111111
00000000
00000001
00000010
11001000
11010000
00100000
01000000
10000000
00000000

Version: 2018-08-20, rev.: 1a
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3.2.3 IEEE754 floating point format (32 bit)
Reprasentation af data pa IEEE754 floating point format sker som falger:

Bytel Byte2 Byte3 Byted
bit7 |bit6 bit0 | bit7 | bit6 bit0 | bit7 bit0 | bit7 bit0
S |27 ... 211 20 2t 2T 2f Pl e 23
Sign Exponent Mantissa Mantissa Mantissa
Formel:

Vardi = (-1)S * 2xponent-127) * (|.+ Mantissa)

Eksempel:
Bytel Byte2 Byte3 Byted
0100 0000 1111 0000 0000 0000 0000 0000

Veerdi = (-1)0 * 2029120 % (1 + 271 + 22+ 2%) = 7.5

Bemeerk venligst at safremt der er valgt overforsel af MSB forst, vil byten med “sign”
komme forst i veegtangivelserne, og er der valgt LSB farst (default indstilling) vil byten
med “sign” komme til sidst 1 vaegtangivelserne.
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4) DATA BEHANDLING

4.1 Nulstilling, kalibrering og veegt beregning
Beregning af system veegt(e) foregar ved at summere veegt registrene for de til systemet
tilhgrende vejeceller. Dette er uddybet nedenfor. Bemaerk at resultatet kun er gyldigt
safremt alle status registre for de til systemet hgrende vejeceller ikke indikerer fejl.
Samtidigt skal det bemarkes at det er op til masteren at sgrge for at der benyttes
konsistente vejecelle data ved beregning af system vegt (de benyttede data skal stamme fra
samme telegram).

4.1.1 Nulstilling af vejesystem

Nulstilling af et vejesystem (samtlige vejeceller i det pagaldende system) ber udfares efter
falgende fremgangsmade, idet der ikke ma forekomme vejecelle fejl under nulstillings

forlgbet:
1) Vejearrangementet bgr veere tomt og rengjort.
2) DeviceNet masteren konstaterer at der ikke er vejecelle fejl, hvorefter den afleaeser

og gemmer de aktuelle veegt signaler for de til systemet hgrende vejeceller i
tilhgrende nulpunktsregistre:

LcZero[x] = LcSignal [x]
3) Herefter kan den ukalibrerede brutto vaegt for vejecelle X beregnes som:
LcBrutto[X] = LcSignal[X] - LcZero[X]

4.1.2 Hjgrnekalibrering af vejesystem
| systemer hvor belastningen ikke er placeret symmetrisk det samme sted altid
(eksempelvis en platform veegt hvor emnet kan placeres tilfeeldigt pa platformen nar det
skal vejes), kan der herefter foretages en fin kalibrering af et systemets hjgrner sa vaegten
viser det samme uanset emnets position. Dette gares som falger:

1) Kontroller at vejearrangementet er tomt. Nulstil vejesystemet.

2) Placer en kendt belastning (ka1vegt) direkte over vejecellen der skal hjagrne
kalibreres.

3) Udregn den hjgrne kalibreringsfaktor som skal multipliceres pa vejecellens

ukalibrerede bruttoveegt for at opna korrekt visning som:

HjgrneKalFaktor[x] = (KalVagt)/ (LcBruttol[x])

Herefter benyttes den udledte hjgrne kalibreringsfaktor til beregning af den
kalibrerede bruttoveegt for vejecellen som fglger:

LcBruttoKal [x] = HjgrneKalFaktor[x] * LcBrutto([x]

Version: 2018-08-20, rev.: 1a Side: 7
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4.1.3 Beregning af ukalibreret system veegt
Pa baggrund af vejecelle brutto veerdierne (LcBrutto[x] eller LeBruttokal[x]), Uanset
om de er hjerne kalibreret eller ej, kan der beregnes en ukalibreret system veaegt som enten:

eller:

Brutto = LcBrutto[X1] + LcBrutto[X2] + ..

Brutto

LcBruttoKal[X1] + LceBruttoKal[X2] + ..

4.1.4 System kalibrering af vejesystem
Pa baggrund af den ukalibrerede system vaegt kan der laves en system kalibrering som

falger:
1)
2)
3)

Kontroller at vejearrangementet er tomt. Nulstil vejesystemet.
Placer en kendt belastning (xa1vegt) pa vejearrangementet.

Udregn den Kkalibreringsfaktor som skal multipliceres pa den ukalibrerede
systemveegt for at opna korrekt visning som:

KalFaktor = (KalVagt)/ (Aktuel Brutto)

Herefter benyttes den udledte kalibreringsfaktor til beregning af den kalibrerede
system veegt som falger:

BruttoKal = KalFaktor * Brutto

Séafremt den fundne kalibreringsfaktor falder uden for intervallet 0.9 til 1.1 er der
hgjst sandsynligt noget galt med den mekaniske del af systemet. Dette geelder dog
ikke systemer, hvor der ikke er vejeceller under alle systemets
understgtningspunkter. For eksempel vil man pa en tre benet tank med kun en
vejecelle fa en kalibreringsfaktor pa ca. 3 p.g.a. de to ”dummy” ben.

Version: 2018-08-20, rev.: 1a Side: 8
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5) INSTALLERING AF SYSTEM

5.1 Checkliste ved installation
Ved installering af system bgar fglgende punkter gennemgas:

1)

2)

3)

4)

5)

6)

7)

8)
9)
10)
11)
12)

13)

14)

Om ngdvendigt konfigureres DeviceNet masteren til at kommunikere med 4X37 DeviceNet system
enheden v.h.a. den medfglgende EDS fil.

Vejecellerne monteres mekanisk og tilsluttes BNC stikkene i forpladen pd 4X37 system enheden.
4X37 DeviceNet system enheden tilsluttes DeviceNet netvaerket v.h.a. DeviceNet stikket i
forpladen pa 4X37 system enheden. Hvis ngdvendigt foretages en eventuel terminering af

DeviceNet netveerket ved den pageeldende DeviceNet slave.

Ved brug af SW1 i forpladen pa 4X37 system enheden valges features tilknyttet SW1 pa 4040
kommunikationsmodulet.

Ved brug af SWD.1-SWD.6 i forpladen pd 4X37 system enheden veaelges 4X37 DeviceNet system
enhedens kommunikations adresse.

Ved brug af SWD.7-SWD.8 i forpladen pa 4X37 system enheden veelges 4X37 DeviceNet system
enhedens kommunikations hastighed (baudrate).

Forsyningspaending (24VDC) tilsluttes de 2 polede forsyningsstik i forpladen pa 4X37 system
enheden som beskrevet i hardware afsnittet, og DeviceNet kommunikationen startes.

Kontroller at MS lampen og NS lampen begge ender op med at lyse grent
Kontroller at TXDN lampen lyser/blinker svagt grant.

Kontroller at TXLC lampen (gul) lyser (teender efter ca. 5 sekunder).

Kontroller at de to TxBB lamper (grgnne) lyser (begge teendt efter 10 sekunder).
Kontroller at INGEN af 1, 2, 3 eller 4 lamperne (rade) lyser.

Kontroller at 4X37 DeviceNet system enheden har fundet de korrekte vejeceller (LcRegister), og
at der ikke indikeres vejecelle fejl (LcStatus(x)).

Kontroller at hver enkelt vejecelle giver signal (LcSignal(x)) ved skiftevis at belaste over de
enkelte vejeceller (eventuelt med en kendt last).

Systemet er nu installeret, og der foretages nulstilling og finkalibrering som beskrevet
tidligere. Endelig kontrolleres at vejesystemet(erne) returnerer en veerdi svarende til en
kendt aktuel belastning.

Bemeerk at der i ovenstaende vejledning ikke er taget hensyn til hvilke funktioner der er
implementeret pa DeviceNet masteren.
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6) HARDWARE BESKRIVELSE

6.1 4X37 oversigt

Folgende figur er en oversigt over en 4X37 DeviceNet system enhed med 4 vejecelle
tilslutninger (d.v.s. en 4437 system enhed):

Version: 2018-08-20, rev.: 1a Side: 10
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6.2 4X37 forplade beskrivelse

Dette kapitel beskriver tilslutninger, DIP-switch indstillinger og lampe indikationer der er
tilgeengelige fra 4X37 system enhedens forplade.

6.2.1 Tilslutning af forsyningsspanding
4X37 system enheden forsynes ved at tilslutte +24VDC pa de grenne to polede stik (J2 og
J3) som specificeret pa forpladen af 4X37 system enheden. Dette forsyner hele 4X37
system enheden inklusiv vejeceller.

VIGTIGT: Den anvendte forsyningsspanding skal vaere stabil og fri for transienter. Det
kan saledes vaere ngdvendigt, at anvende en separat forsyningsspaending der er dedikeret til
vaegtsystemet, og som ikke tilsluttes andet udstyr.

BEMARK: Safremt vejecellerne skal placeres i et EX omrade, s& SKAL selve 4X37
system enheden placeres uden for EX omradet, og 4X37 system enheden SKAL forsynes
som falger:

1) Det 2 polede stik (J3), der sidder til hgjre over den 4 polede DIP-switch blok, SKAL forsynes fra
en 4051A spandingsforsyning (+24VDC ATEX godkendt) fra Eilersen Electric.

2) Det 2 polede stik (J2), der sidder til venstre over det 5 polede stik (DEVICENET), SKAL forsynes
fra en separat +24VDC, der IKKE har forbindelse til den ATEX godkendte +24VDC fra ovenfor
nevnte 4051A speendingsforsyning.

BEMAERK: | 7) APPENDIKS - TILSLUTNING AF STROMFORSYNING vises figurer
for hvorledes stramforsyning tilsluttes i henholdsvis Non-ATEX og ATEX applikationer.

6.2.2 Tilslutning af vejeceller
Vejecellerne skal tilsluttes de tilgeengelige BNC stik i forpladen af 4X37 system enheden.
Vejecellerne tilsluttes startende med det stik som er markeret 1 og forsettende op efter i
stigende orden. Skal der eksempelvis tilsluttes tre vejeceller, skal de tilsluttes BNC
stikkene markeret 1, 2 og 3.

6.2.3 DeviceNet konnektor
4X37 system enhedens forplade er forsynet med et fem polet stik med standard DeviceNet
interface. Dette tillader direkte tilslutning til et DeviceNet netveerk v.h.a. standard
DeviceNet stik. De enkelte forbindelser i stikket har i henhold til DeviceNet
specifikationen fglgende betydning:

Forbindelse Funktion Farve
DEVICENET.1 V- (Sort)(0VDC input)
DEVICENET.2 CAN_L (BI3)
DEVICENET.3 SHIELD (Grd)
DEVICENET.4 CAN_H (Hvid)
DEVICENET.5 V+ (Red)(24VvDC input)
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6.2.4 SW1 indstillinger

4X35 system enhedens forplade er forsynet med en 4 polet DIP switch blok kaldet SW1.
Disse switche er monteret pa 4040 kommunikations modulet, og de afleeses KUN ved
power-on. Nar 4040 kommunikationsmodulet er forsynet med standard program er deres
funktionalitet er som falger:

Swl.l FIR Filter
OFF Intet filter
ON 30 tappe
SWITCH FUNKTION
Swl.2-Swl.4 Reserveret til fremtidig brug

6.2.5 SWD indstillinger

4X37 system enhedens forplade er forsynet med en 8 polet DIP switch blok kaldet SWD.
Disse switche tillader indstilling af DeviceNet kommunikations adressen og
kommunikations hastigheden (baudrate) for 4X37 DeviceNet system enheden. Denne DIP
switch blok har falgende funktion:

SWITCH FUNKTION

SWD.1-SWD.6 |Indstilling af DeviceNet Node Adresse (NA)

Adressen (0-63) indstilles idet DIP-switchene er binzrt kodet, s& SWD.6 er MSB og
SWD.1 er LSB. Bemark at disse switche kun aflaeses ved power-on.

SWD.7-SWD.8 | Indstilling af DeviceNet Data Rate (DR)

Den gnskede baudrate indstilles efter nedenstaende tabel. Bemark at disse switche
kun afleses ved power-on.

SWD.8 | SWD.7 | 4X37 DeviceNet Data Rate (DR)
OFF OFF | 125 kbps
OFF ON 250 kbps
ON OFF | 500 kbps
ON ON Ikke tilladt
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6.2.6 Lysdioder (LED)

4X37 system enhedens forplade er forsynet med en reekke status lamper (lysdioder). Disse
har fglgende funktionalitet:

LYSDIODE |EUNKTION
MS Module Status LED
(Gran/Rad) 4037 modulets Module Status LED, som kan lyse/blinke i forskellige farver
afhangig af modulets tilstand. Betydningen af MS er givet af nedenstaende tabel.
NS Network Status LED
(Gren/Rad) 4037 modulets Network Status LED, som kan lyse/blinke i forskellige farver
afhangig af netveerkets tilstand. Betydningen af NS er givet af nedenstaende tabel.
TXDN Transmit DeviceNet
(Gran) 4037 modulet sender pa DeviceNet (CAN bus).
TxBB (Venstre) | 4037 kommunikation med 4040 modul (internt)
(Gran) 4037 DeviceNet modul sender til 4040 kommunikations modul.
D1 Reserveret til fremtidig brug
(Grgn LED)
TXLC 4040 kommunikation med vejeceller
(Gul) 4040 kommunikations modul kommunikerer med vejeceller.
TxBB (Hgjre) |4040 kommunikation med 4037 DeviceNet modul (internt)
(Gran) 4040 kommunikations modul sender til 4037 DeviceNet modul.
1 Status for vejecelle 1
(Rad) Darlig forbindelse, vejecelle ikke klar eller anden fejl detekteret.
2 Status for vejecelle 2
(Red) Dérlig forbindelse, vejecelle ikke klar eller anden fejl detekteret.
3 Status for vejecelle 3
(Rad) Darlig forbindelse, vejecelle ikke klar eller anden fejl detekteret.
4 Status for vejecelle 4
(Red) Darlig forbindelse, vejecelle ikke klar eller anden fejl detekteret.

Version: 2018-08-20, rev.: 1a
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MS og NS lysdioderne kan sammenholdt med nedenstaende tabel benyttes til fejlfinding.

Lysdiode | Farve | Status |Betydning
MS Grgn ON | Normal Operation. Kommunikation udferes normalt.
Blinker | Standby Tilstand. Enheden kraever tilsyn.

Rad ON | Uoprettelig Fejl. En timer fejl, hukommelses fejl eller
anden system fejl. Enheden skal muligvis skiftes.

Blinker | Genoprettelig Fejl. Konfigurations fejl, DIP-switch
fejlindstillet eller lignende fejl. Ret fejlen og genstart
enheden.

OFF |Strammen Afbrudt. Strammen er afbrudt eller enheden
bliver genstartet.

NS Gren ON | On-Line, Forbindelse OK. Enheden er On-Line og der
er oprettet en kommunikationsforbindelse med en
Master.

Blinker | On-Line, Ingen Forbindelse. Enheden er On-Line men

der er ikke oprettet nogen kommunikationsforbindelse
med en Master.

Rad ON | Kritisk Kommunikations Fejl. Enheden har detekteret
en fejl som ger den ude af stand til at kommunikere over
netveerket (duplikering af MAC Id eller Bus-Off fejl).
Blinker | Kommunikation Time-Out. En eller flere 1/0
forbindelser er i Time-Out tilstand.

OFF | Strammen Afbrudt/Off-line. Strammen til enheden kan
muligvis veere afbrudt.

6.3 Hardware Selftest

Ved stremtilslutning foretager 4X37 DeviceNet system enheden en selftest. Testen
bevirker at lysdioderne D1, MS og NS kortvarigt blinker en efter en.

6.4 Opdateringstider
4X37 DeviceNet system enheden sampler vejecelle signalerne over en periode pa 200 mS. De
heraf fundne vejecelle signaler benyttes i DeviceNet kommunikationen indtil nye signaler
opnas ved naste sample periodes udlgb. Opdateringstider over DeviceNet kommunikationen
afhaenger af den specifikke DeviceNet konfigurering (valgt baudrate, antal slaver, skan tider
m.m.).
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7) APPENDIKS - TILSLUTNING AF STRGMFORSYNING

7.1 Non-ATEX applikationer
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7.2 ATEX applikationer

VIO €1 90912

o) 01z

Js0ury |V 217 8107 0001 B

101 s vaw

spadx3 BuiyBlapp ay)

W05 UssIa|| MMM =um-—u——w
H

ev]

[

==

1Bom

asss Buphox)

hd 10,

d

H1 SUOIIDBUUOD YXXXF
u Do

ve

8PSy VYV

IEINERITET ]
d1/dJ1 snqpow
da snqyoid
1vD13yl3
1INIHO¥d

dl I9NI3Y3
RERLYET]

EELAY

vV
SNOQYVIVH

A
e U U U U
v (7 N (7 &\
+ O om
Ow
ore
[ e}
8 o=
5 (S
mO
Cam3
>y o
|G
" ) <
— s ot
13
» < | AT
e > ° 2| <« : A_l
| > u gl || %
N L | |lino o
visoy |2V w00
N )N //
O 0) ©) O

(Xa1v) suoyosuuod YXXX¥

U] O]

$]|22 PRO] JO JaqUINU = X
51192 pPo1

Side: 16

Version: 2018-08-20, rev.: 1a



Eilersen

Industrial Sensors 4X37: Bruger manual

8) APPENDIKS — INTERNE FEATURES

8.1 4037 DeviceNet modul

Dette kapitel beskriver mulige tilslutninger, DIP switch indstillinger og jumper
indstillinger der er tilgeengelige internt pa 4037 DeviceNet modulet. Disse vil normalt veere
indstillet fra Eilersen Electric og skal kun andres i special tilfeelde.

8.1.1 SWa3indstillinger
4037 DeviceNet modulet er internt forsynet med en 4 polet DIP-switch blok kaldet SW3.
Denne DIP switch blok har falgende funktion:

SWITCH FUNKTION
Sw3.1-Sw3.4 | Reserveret til fremtidig brug

8.1.2 Jumper indstillinger
4037 DeviceNet modulet er internt forsynet med 5 jumpere. Disse jumpere har falgende
funktion:

JUMPER FUNKTION

JUl Reserveret til fremtidig brug
(normalt default OFF ved levering)
Ju2 Test mode

JU2 OFF: Normal mode (default ved levering og ber ikke a&ndres)
JU2 ON: Test mode
Jumperen skal veere OFF under normal drift.

JU6 Test mode

JU6 OFF: Normal mode (default ved levering og ber ikke &ndres)
JU6 ON: Test mode

Jumperen skal vaere OFF under normal drift.

JU7 Valg af (32 Bit Signed Integer) / (IEEE754) data format

Jumperen afggr om veegtangivelserne i telegrammet er i 32 bit signed integer eller i
IEEE754 floating point format.

OFF: 32 bit signed integer format (normalt default ved levering)
ON: IEEET754 floating point format

JU8 Valg af LSB/MSB data format

Jumperen afger byte reekkefalgen hvorved data sendes/modtages.
OFF: LSB farst (normalt default ved levering)

ON: MSB farst
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8.2 4040 kommunikations modul

For information angaende jumper indstillinger, DIP-switch indstillinger, LED status
lamper etc. pa 4040 kommunikations modulet der ikke er daekket af ovenstaende, henvises
til den separate dokumentation, der omhandler 4040 kommunikations modulet og dets

specifikke software.

8.2.1 SW2 indstillinger

4040 kommunikationsmodulet er internt forsynet med en 8 polet DIP-switch blok kaldet
SW2. Bemeark venligst at disse switche KUN aflaeses ved power-on. Denne DIP switch
blok har fglgende funktion nar 4040 kommunikations modulet er forsynet med standard

program:

Sw2.1 Sw2.2 Sw2.3 Antal vejeceller
OFF OFF OFF 1
ON OFF OFF 1
OFF ON OFF 2
ON ON OFF 3
OFF OFF ON 4
ON OFF ON 5
OFF ON ON 6
ON ON ON 6

SWITCH FUNKTION
Sw2.4-Sw2.8 Reserveret til fremtidig brug

8.2.2 Jumper indstillinger

4040 kommunikationsmodulet er internt forsynet med 4 jumpere kaldet P2, P3, P4 og P5.
| dette system skal disse jumpere indstilles som fglger:

JUMPER POSITION
P2 OFF (Vejecelle tilsluttet 4040 IKKE tilgengelig v.h.a. SEL1)
P3 OFF (Vejecelle tilsluttet 4040 IKKE tilgengelig v.h.a. SEL6)
P4 OFF (Vejecelle tilsluttet 4040 IKKE tilgengelig v.h.a. SEL1)
P5 OFF (Vejecelle tilsluttet 4040 IKKE tilgengelig v.h.a. SEL6)
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8.2.3 Lysdioder (LED)

4040 kommunikationsmodulet er internt forsynet med en reekke status lamper (lysdioder).
Lamperne har falgende funktionalitet nar 4040 kommunikations modulet er forsynet med

standard program:

LYSDIODE |EUNKTION
D11 Reserveret til fremtidig brug
(Rad)
D12 Reserveret til fremtidig brug
(Red)
D13 Reserveret til fremtidig brug
(Rad)
D14 Reserveret til fremtidig brug
(Red)
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9) APPENDIKS - STATUS KODER

Statuskoder for de tilsluttede vejeceller optreeder som et 4 cifret hexadecimalt tal. Hvis der

optrader flere fejl samtidigt, er de enkelte fejlkoder OR’et sammen.

KODE |BETYDNING
(Hex)
0001 Reserveret til fremtidig brug
0002 Reserveret til fremtidig brug
0004 Reserveret til fremtidig brug
0008 Reserveret til fremtidig brug
0010 Power fejl
Forsyningsspanding til vejeceller er for lav.
0020 Ny vejecelle detekteret eller vejeceller byttet rundt
Sluk og teend for systemet. Kontroller efterfalgende at samtlige parametre er i orden.
0040 Intet svar fra vejecelle
Darlig forbindelse mellem vejecelle og vejecelle modul?
Dérlig forbindelse mellem vejecelle modul og kommunikationsmodul?
0080 Intet svar fra vejecelle
Dérlig forbindelse mellem kommunikationsmodul og master modul?
0100 Reserveret til fremtidig brug
0200 Reserveret til fremtidig brug
0400 Reserveret til fremtidig brug
0800 Ingen vejeceller svarer
Darlig forbindelse mellem vejecelle og vejecelle modul?
Dérlig forbindelse mellem vejecelle modul og kommunikationsmodul?
Darlig forbindelse mellem kommunikationsmodul og master modul?
Forkert indstilling af DIP switche pa vejecelle eller kommunikationsmodul?
1000 Reserveret til fremtidig brug
2000 Reserveret til fremtidig brug
4000 Reserveret til fremtidig brug
8000 Reserveret til fremtidig brug

Bemark at ovenfornaevnte status koder er geldende nar 4040 kommunikationsmodulet er

forsynet med standard program.
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